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oee
12 Déclaration de conformité EG
- Traduction -
Déclaration de conformité CE
Selon la directive machines 2006/42/EG annexe Il 1.A C €
Nous déclarons par la présente, que la machine présentée ci-dessous a été concue et fabri-
quée dans sa version commercialisée par KS Schulten en respectant toutes les exigences
réglementaires européennes de la Directive 2006/42/CE permettant de préserver la santé et
la sécurité des personnes. En cas de modification apportée a la machine sans notre accord,
la présente déclaration sera nulle et non avenue.
La fabricant/vendeur
K. Schulten GmbH & Co. KG
Industriestralle 3-7
D-48488 Emsburen
Le produit :
Description du produit : dispositif de levage de vitrages
Description de la fonction :  pour lever et abaisser des charges
Dénomination du modéle : KS Robot 350 Offroad, KS Robot 400 Offroad, KS Robot 600 Offroad,
KS Robot 800 Offroad ; KS Robot 900 Offroad
Numéro machine : GR1408
Année de construction : 2020
Nous déclarons également la conformité de ce produit avec d’autres directives actuelles :
EMV-Directive 2014/30/EU
Les normes harmonisées suivantes ont été appliquées :
EN ISO 12100:2011-03 Sécurité concernant les machines — Termes de base, termes directeurs géné-
raux d’agencement — évaluer et diminuer le risqué (ISO 12100:2010)
EN 349:2008 Sécurité concernant les machines — écarts minimum afin d’éviter tout écrase-
ment corporel.
EN 13035-1:2008 Machines et installations pour la production, le fagonnage et la transformation

du verre plat - Prescriptions de sécurité - Partie 1 : stockage, manutention, et
transport a l'intérieur de l'usine

EN 13035-2:2008 Machines et installations pour la production, le fagonnage et la transformation
du verre plat - Prescriptions de sécurité - Partie 2 : équipement de stockage, de
manutention et de transport a I'extérieur de l'usine

EN 13155:2017-11 Grues — dispositifs de réception mobiles

Autorisée a constituer le dossier technique :

K. Schulten GmbH & Co. KG
Industriestralle 3-7
D-48488 Emsburen

Lieu : D- 48488 Emsburen
Date : 30.10.2018
J(jrg Alsmeier, Directeur Horst Anker, Dlrecteur

traduction de la notice originale
KS Robot Offroad
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Praftechnik - Bohr- und Schraubmaschinen - Hebetechnik - Glasmontagegeréate
Fensterbaumaschinen - Rollladentechnik - KS Robots - Sondermaschinenbau

Maschinenbau

K. Schulten GmbH & Co.KG * PF 11 63 « D-48486 Emsbiiren Packing List
Packing List-no. Customer no: Date: Page
Groups ATM Levage M-LS-004918 16.06.2020 111

1 rue du bois cerdon

Please mention for all further responses !
FR - 94460 Valenton

Our contact person: Georg Amshoff

Riadh Tarsim Tel.: 0033 -6 03 00 44 76 Phone: +49 (0) 5903 939024
E-Mail: georg.amshoff@ksschulten.com
Your order:
Your contact person: Riadh Tarsim
Supplier no.:

Dispatch type: DPD

Supply: DAP
Pos.[ Art.-no Quantity
Description Quantity unit
001 99999999 1 Stck
Pls find enclosed:
check list

CE - confirmation
inspection sticker
Es gelten unsere aktuellen AGB's fir den KS Maschinenbau. Diese kénnen Sie unter www.ksschulten.com
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Recurring Examine Service Sheet

Model Type; Robot 600 Offroad
Customer: IBH GmbH Manufacturing Date: 2020
Type No.: GR1408 Lifting capacity: 600 Kg
Checked on{Signature Checked on |Signature

Designation " Designation *
1. Signs, labelling /{ 23. Emergency Stop A
2. Welding 4 24, Electric Switchbox 4
3. Screw connection A 25. Brake Test A
4. Lifting cylinder 4 26.1 without Weight Vi
5. Telescope cylinder 4 26.2 with Weight Vi
6. Tilting cylinder 4 27. Electric Engine Wheel Vi
7. Side shift cylinder A 28. Vacuum Pump Vi
8. Chain § 29. Valve A4
9. Wheel big chain g 30. Pressure Switch 4
10. Wheel small chain q 31. Filter bloc Vi
11. Special articulated joint A 32. Vacuum Pipeing 7
12. Steering A 33. Capsule for Stainless Valve 4
13. Overload protection 4 34. Vacuum device to engage A
14. Batteries i 35. Supporting Wheels Vi
15. Fuses 4 36. Wheels 4
16. 24V Power Charger 4 37.Replacement Fuses 4
17. Electical Power Charger A 38. Maximum passable gradient 1
18. Horn 39.Retention time under negative pressure

1 shall 7

be more over 5 min. in conformity to

19. Radio Remote Control 4 40. Flash lamp battery discharge 1
20. Cable Remote Control A
21. Cylinder speed 1
22. Tightness hydraulic pipes ;é

Remarks to the Check List:

Information to the Chek List:

Coments about safety why Robot should be in operation / why Robot should be taken out of operation

Safty
Notice Check Point: Complaint
Date: Date:
Operator: Operator. .

Next Safty Check: /4767 A4




